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MAXION | KAYIP YAPISININ INCELENMESI

Kalip degisimlerinde yasanan Ramak Kala ( Ucuz Atlatma) olaylarin
artmasi ve 2 adet is kazasi yasanmasi sonrasi riskleri gozden
gecirerek risk puaninin azaltilmasi amaclanmistir.
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2.KAZANIN / UCUZ ATLATMANIN TANIMI
| kalip degigim operstoni kalibre dilimleni tagima basini geni gen gekerken sag el perdesini kalibre dilimi arabasinin tutma yen
kogesi ile kasnak hatti role merdiveni arasina sikigtimigtir.

3. KAZANIN / UCUZ ATLATMANIN OLUSIUGU YER (sekil veya resim iceren diyagram-varsa fotodraf ekleyiniz)
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MAXION 2. KONU VE HEDEFIN BELIRLENMESI

Proje Konusu: Montaj 1 Hatti Davranissal Risklerin Azaltiimasi

Gosterge 2015 2016 lyilesme Hedefi
Mevcut Hedef Tutturma
Durum Seviyesi
is Kazasi 2 0 0 %100 Q
Ucuz |
Atlatma He 0 8 %67 Q

Risk Skoru 725 <75 61 %916 Q
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3. EKIBIN ATANMASI
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MAXION 4. MEVCUT DURUMUN INCELENMESI

WHEELS

MUSTERI SESiI CALISMASI

BEKLENTILER

SIfir i5 kazas!

ENDISELER

Bakimci midehalelerini zorlagtiran aksiyonlarin alinmasin,
bakimel aninda demontaj islemi olusturmasin
Kalip montaj ve demontaj islerine engel olmasin

IYILESTIRME ONERILERI

Calisma talimatlanina kalip degisimi ydntemleri gdrsel olarak
islenmeli, stantartlasma saglanmall

M1 is kazasi olmasin riskler sifir olsun, bu projede uygulanacak
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:kararlarm operatérlerin kesinlikle uymasi gerekir
|
L

Bu projede uygulanacak kararlara ve calismalara uygulanacagindan
endiseliyim,

yapilacak olan projede bakim ve kalip degisimi siirelerinin
uzamasindan endiseliyim,

Ustiine basarak iig hattada galisanlann is giivenligi kurallarina
uyulma gerektiginin egitimi verilmeli

Kalip degisimi sirasinda fenslerden dolay uzuv carpmast oluyor
iergunamik calisma olmal,

IYerIerde kalip olmamasi gerekiyor, takilip diisme olasilgi olmasin
\Kalip degisimi igin kaymayan eldiven gerekiyor

Kaliplar gok agir miimkiinse hafifletilsin

Kalip degisim stiresi uzayabilir

lKahp degisim ekibi yardim edebilir
[

Hig kaza olmasin

Yapilan iyilestirmelerde kalip degisim siiresi uzamasin,
makineyi yavaslatmasin

Kalip degisimi basladiginda arka taraftaki kaynak tamiri kalibre
kasalan engel oluyor bunlanin azemi sekilde ortadan kaldinimasi,
Kalip cok uzun mesafeden tasiniyor

Kalip dedisiminde el aletlerini tagima oluyor forklift Gninden gegip
risk teskil ediyor hatlarda yeterli el aleti olsun

|isgl'jn..fenligi icin bitdn riskler en ince aynntisina kadar incelensin

Onceligimiz is givenliginin en Gnemlisi oldugunu unutmamak
Iyilestirme ve analiz yaparken hattin gevrim siiresi yikselmesin

Kalip degisimi sirasinda kullanilan alet ve malzemelerin bir kalip
araba seklinde operatdrlerin degisim yaptiklan yerde bulunmasi
halinde aletleler igin gelgitlerin yasanmamasini saglar

|
[Kazalann sifirlanmas

Proje yapilirken bakim stirelerinin dikkate alinmasi

Tek kisinin yapmasi gereken isler iki kisi ile yapilmasin

:Guvenllkve almlama ekipmanlan krilmasin zarar gdrmesin
I[logru yontem ile sistem korumalannin degerlendirilmesi
Yapilan islerde kordinasyon kurulsun

Isik bariyeri ile korumanin yeterliliginin dgerlendirilmesi
Panolara ve elektrik tavalarina zarar verilmesin
Kalip degisimi sirasinda alabora durumlar yasanmasin

Operatdrleri manuel kalip dedisimi yapiimasindan kurtaran aparat
kullanilmal
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MA)E.L?EE 4. MEVCUT DURUMUN INCELENMESI

MUSTERI SESINDEN CIKAN ANA PROBLEMLER

SOKULEN
KALIPLARI FENSLER KALIPLAR AGIR
KOYACAK YER YOK

COK PARCA
SOKULUYOR,
TAKILIYOR

KALIPLAR CALISMA ALANI
DUZENSIZ DAR
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MAXION

WHEELS

4. MEVCUT DURUMUN INCELENMESI

RiSK DEGERLENDIRME TABLOSU

MONTAJ-1

HATTI KALIP DEGIiSIMI RiSK DEGERLENDIRME TABLOSU

Risk Degerlendirme Kriterleri

Olasihik : 1-Yilda bir 2- Ug Ayda bir 3-Ayda bir 4-Haftada bir 5-Her giin,

Yiksek Risk (R=15,16,20,25) : Riskleri ortadan kaldirmak igin acil tedbir alinmalidir.

Risk Degerlendirme Onceli

fif N h c e Orta Risk (R=8,9,10,12) :Riskleri ortadan kaldirmak igin gerekli faaliyetler baslatimahdir.
iddet : 1-Hafif 2-llk yardimh 3-Istirahatli 4- Ciddi, 5-Cok Ciddi P . " : " - o N P " o
s y ¢ Dusiik Risk (R=1,2,3,4,5,6) : Acil tedbir gerektirmeyebilir. Mevcut dnlemlerin devam ettigi kontrol edilmelidir.
BASLANGIC | SU ANKI DURUM Aksiyon Plani
No o TEHLIKE KAYNAGH KAZANIN POTANSIVEL OLASIISTENMEVEN | ETHI/KAza | ETk) OnLELER Olasiik | siddet Risk Puani IVILESTIRME PLANI FOTOGRAF Olasilik siddet RiskPuani | Sorumiu Termin
Kalibre igin platform Pratform ek Galisanlarin kalbre islemi bittiginde platform

KALIBRE o X Ciddi Montaj-1 ek pargasini yerine koymalari ve parga
1, agidiginda Disme pargasi 5 s > - a s

ISTASYONU Kapatiyor yaralanma | Calisanlar yerinde olmadan galisma yapmamalariile igili

=

RiSK PUANI

GUVENLIK
ENDEKSI

egitim verilmeli

Baslangi¢

Suan ki
Durum

Hedef

Minimal
Durum

0 384

376

114.8

82

7,9

10,4

90

100




Mmgxmu 5. EYLEM PLANININ OLUSTURULMASI

WHEELS
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KAZANIN OLASI ZA
POTANSIYEL | ISTENMEYEN E-Is—lé)l[\/jl’jéu OI\I:IIEI\E/I\(jtJI;—R IYILESTIRME PLANI AKSIYON SORUMLU TERMIN DURUM
SEBEPLERI | OLAY - KAZA
Calisanlarin kalbre
Kalibre icin islemi bittiginde pla.\tform
. . Platform ek ek pargasini yerine
platform Dusme Ciddi arcasi koymalar v re Fuat Kuloglu 6.05.2016
acidiginda s yaralanma parg: ogri n%: olr?-n‘:jaza 9 U
kapatimiyor. Y .
calisma yapmamalariile
iqili egitim verilmeli - TAMAMLANDI
Cakma (;akmaulstasyonu
R kalip baglama kolu
istasyonu . . . g .
Kkalplarnn Ergonomi Cakma istasyonu igin eksikliklerinin Harun Pala
agir olmasi Bel incilmesi Yaralanma egitimi yapilan kolu aktif olarak giderimesi Muzaffer 30.05.2016 TAMAMLANDI
g(Kallp verildi kullanimasi \ Caferler
indirme) Calistinimasiile ilgili
tum montaj ekibine
Cakma istasyonu
Cakma kalip baglama kolu
. Ergonomi Cakma istasyonu icin eksikliklerinin Harun Pala
istasyonu Kalbin Yaralanma, egitimi yapilan kolu aktif olarak giderimesi Muzaffer 30.05.2016 | TAMAMLANDI
kaliplarinin duasmesi Kirk S
= verildi kullanimasi \ Caferler
agi olmasi P
Calistinimasiile ilgili
tum montaj ekibine
Isik bariyerinin
Kalibre E;gg?t?:_;m Kalip tasima vingine montajinin yapimasi Fuat Kuloglu
istasyonu lfallbln_ Yaralanma, verildi, aparat yapl_lma_s_l, Kalibre alt kalp Harun Pala 30.05.2016 TAMAMLANDI
kaliplarinin diasmesi Kirk Kalip tasimma fens i1sik bariyeri ile bagl icin Kal Sedat
agir olmasi alp tas degistirilebilir ag'ama icin kalip Dasdemir
vingi yapildi baglama koluna
aparat vapimasi
kma istasyonu
K ) cal
R Gakma Ergonomi kalip baglama kolu
istasyonu egitimi Cakma istasyonu icin eksikliklerinin Harun Pala
kalplarnnin Kalbin Yaralanma, verildi yapilan kolu aktif olarak giderimesi Muzaffer 30.05.2016 | TAMAMLANDI
agir olmasi dusmesi Kirk
(Kalip Kalb tasima kullanimasi \ Caferler
tikleme) yuleme kolu Calistirimasi ile ilgili
b tim montaj hatlan
Kalip tasima arabasi
Sokulen Kalip tasima arabasi yapimasi
kalplarin Takima Ciddi yapilmasi, yere birakilan Harun Pala
yurayGs . yaralanma / 58 egitimi kaliplarin yere Yere birakian Muzaffer 18.05.2016 TAMAMLANDI
sonucu dusme T
platformuna yaralanma birakimamasiicin TNE kaliplarin yere Caferler
birakimasi verilmesi. birakimamasiigin
TNE verilmesi.
Montaj-1 icin 2 adet
. hava tabanca
Kullanilan el El l?llri:?anl?m El aletleri Hava tabanca alinmasi alinmasi
aletlerine boru Yaralanma kullaniile ve Ustte hava tesisati \ Harun Pala 30.05.2016 TAMAMLANDI
takilmasi calisaniarin ilgili egitim apilmasi (Sartlandiricili ) Ustte h tesisat
yaralanmasi g g yap stte hava tesisati
yapimasi
(Sartlandiricili )
Hatta bulunan golge
. El aletlerinin " Panolarlnin . Muzaffer
El aletlerinin kirlarak El aletleri eterli el aleti yok ( bakir dtzenlenmesi Caferler
cekic gibi Yaralanma kullaniile | Y =t v \ 18.05.2016 | TAMAMLANDI
kullanimasi calisaniarin ilgili egitim cekic vs.) Eksik olan el Sedat
yaralanmasi 9 9 Si O_a'_" € Dasdemir
aletlerinin
tamamlanmasi
Kalibre kalip Isik bariyerinin
yul_<|e'me vinel Tasinan kalibbin Fens isik bariyeri ile montajinin yapimasi o
icin fens diasmesi Kalp tasima degistirilebilir Fuat Kuloglu
rayinin yanhs s Yaralanma PN ’ Kalibre kalip Sedat 30.05.2016 TAMAMLANDI
yerden SOTUCU vinel h Ez:I@danlafg_kullan_lrn li baglama vincinin Dasdemir
kesilmesi yaralanma akkinda egitim verilmeli kullanimasi hakkinda
sonucu kalibi eqitim
Olgcum .
istasyonu Transportun . R "Ka"hte_ calisanian Y
. . Kalite calisanlari 6lgim Slcum istasyonunu
kalip sikistirma, Ciddi istasyonunu Kkilitediginde 3
degiisiminde hareketi yaralanma / | E/K sistemi kilitlediginde 3. trasport trasport calismasini Harun Pala 18.05.2016 TAMmﬁ EH
3. transportun sonucu yaralanma

hareket

yaralanma

calismasin

engelleyen PLC
proarami vazimasi

NG
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whieels BELIRLENMESI

6. ANALIZ VE KARSI TESPITLERIN

]
- | Fine & Kinney Risk Assessment
2 S f
. al L
» - ' ' |Activity| Type of A Potential |Affecte| Current
ru | — =1 B FiE] ivi i H H
. _} = g area activity Impact (Risk)| d situation
: £ AS flahe = Ul '
=] Rt _x - -
= ' — el Risk value ratings of the current situation
= . LG A3 |
W s il Bada Rt " —
_ el = P S F RS D
A — ' The classification
. TR — | Probability | Severity | Frequency | Risk Score | ©f the level of risk
L & == : ot |
e & ; ! -T =L _".-__?I e : F |
|T [F] —* -Ii T P Il . ege * . *
% . . | Risk Score = Probability * Severity * Frequency
- ]
™~ F
Probability PROBABILITY Severity Descripti SEVfEtI:‘ITY iteria Frequency FREQUENCY
Value The probability of loss Value escrip |o.n orthe crt e.r fa for Value Exposure to danger in time
assessing the severity
10 Predictable 100 Catastrophic - with multiple lethal outcomes 10 Permanent
6 i pesslie 40 Very serious - individual accidents with 6 e e el
lethal outcome
3 Wnisel, G pessiile 15 .Seri.o.us - disabil.ity,.ser.ious violation with 3 Desesione) fedy)
individual hospitalization and lost days
1 Impr.ok'>able, B R e BRIy 7 Medical treatment by a doctor 2 Rare (yearly)
conditions
0,5 Flense Rl 3 Disease, injury which requires firstaid and 1 el
any other treatment -
0,2 Practically impossible 1 Near miss, no environmetal damage 0,5 Very rare INC]| HOLDING
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MAXION 6. ANALIZ VE KARSI TESPITLERIN
WHEELS BEL]R ENMES]

| Por——— e
- D I

Risk of value ratings of after the corrective and preventive actions

Corrective And Preventive Descriotion
L e SR e el e LSt IO R B Y e - Action To Be Taken P S F RS P

e . . . Definition of risk
Probability| Severity |Frequency | Risk Score

]
B
KT
¥

g

Risk value ratings of the current situation

- Adivity Type of activit Hazard
area i Y

Potential Impact

: Affected Current situation p S F RS
(Risk)

" ) : Definition of risk
Probability| Severity |Frequency | Risk Score

The classification of the
level of risk

Level of risk Total rating

Negligible risk 01-20

Low risk 21-70

Before Kfter RIN Medium risk 71-200

Merage Risk Score 125 RIV High risk 201-400

Extreme risk Over 400
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MAXION 7. AKSIYON

WHEELS

Calisanlar kalip degisiminde hizli
olmak icin sokulen kaliplari yere
birakarak calisiyor

Guvensiz sekilde tzerine basarak
hareket ediyorlar

Takilma ve kaymaya musait bir
ortam olusuyor

Calisanlar kalip degisiminde hizli olmak icin
takilacak ve sokullen kaliplari tasima arabasi
uzerinde tutularak riskleri en aza indirdi.
Guvensiz sekilde yere birakilmanin 6énine
gecildi.

Takilma ve kaymaya neden olabilecek durum
ortadan kaldirildi.

INCI HOLDING



MAXION7Z.AKSIYON

WHEELS

- Calisanlar kalibre ve cakma operasyon
kaliplarini sokme ve takma esnasinda
ergonomik calismiyor

- Ayni anda iki kisi calisarak glivensiz
calismalara neden oluyorlar

- Kaybedilen ¢alisma is gticli kayiplarina
neden oluyorlar

Kalibre kalip degisiminde kaliplarin tasinmasi ve
yuklenmesi icin ergonomik ylikleme kolu dizayn
edildi.

Kalip tasityicidan makineye kolayca transfer
edilebiliyor

Tek operator .

s kazasi riski azaltilmistir iucIHELnIH:;
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MAXION 7 AKSIYON

WHEELS

- Disk cakma istasyonunda 6zellikle 19”ve - Kahp ylkleme kolunun dizayni iyilestirildi.
20" Gst kaliplarinin agir olmasindan Operatorlere kullanim igin TNE verildi
dolayi 3 operatér ile montaj yapilmasi - Sadece 1 operator

- Kalibi el ve kol Gizerine duislirme riski cok - Ele kahp diigsme riski azaltilmistir.

yliksek calisma yontemi

B
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MAXION 7 AKSIYON

WHEELS

-

- Her istasyonda kasnak taslyici aparatlar
2 operator tarafindan degistiriliyor. kullanimi konusunda egitim verildi ve tek

- Toplam 15 istasyon var. Hizh kalip operatérin ayar yapmasi saglandi.
degisimi icin operatorler hizli hareket 2 tane havali tabanca alinarak sokme

ettikce risk artmaktadir. takma islemi hizlandirildi |
- Aparat ve tabancalarin kullanimiyla is

glvenligi riski azaltildi.
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WHEELS

N

Isik bariyeri

A \yrt. .
- Fensler ve kolonlar operatorlerin

erisimini kisithyor.
- Durus esnasinda fensleri
acma/kapamasi icin siire kaybi

- Calisanlari ergonomik olarak zorlayan ve iki
kisi calismalari kisitlayan fens ve direkleri
kaldirarak isik bariyeri konuldu. Acma/kapama
siire kayiplari da engelledi

- Calisanlarin saghk ve kalip degisimi sirasinda

yasanlyor yasadiklari sikintilar ortadan kaldirildi.
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WHEELS

SONRA

—

_"_Q'~

- $im rafi dlizensiz ve yere tutunmasi - Sim rafi yenilendi ve yere sabitlendi.
dengesiz devrilme riski yiksek - Ekipman dolaplari igin 5S ¢alismalari yapild.

- Diger aparatlar icin yer tanimlamasi Arama kaynakli zaman kayiplari ve rutin disi
yapilmamis daginik acele hareketler engellendi.

- Takim dolabi diizensiz ve daginik W

INCI HOLDING
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MAXION 8. SONUCLARIN KONTROLU
WHEELS

RiSK DEGERLENDIRME TABLOSU

Risk Degerlendirme Kriterleri

MONTAJ-1

HATTI KALIP DEGIiSIMI RISK DEGERL ENDIRME TABLOSU

Olasihik : 1-Yilda bir 2- Ug Ayda bir 3-Ayda bir 4-Haftada bir 5-Her giin,

Siddet : 1-Hafif 2-ilk yardimli 3-istirahatli 4- Ciddi, 5-Cok Ciddi

Yuksek Risk (R=15,16,20,25) : Riskleri ortadan kaldirmak igin acil tedbir alinmahdir.
(R=8,9,10,12)

Orta Risk

Risk Degerlendirme Onceli

: Riskleri ortadan kaldirmak igin gerekli faaliyetler baslatimahdir.

Dusiik Risk (R=1,2,3,4,5,6) :Acil tedbir gerektirmeyebilir. Mevcut 6nlemlerin devam ettigi kontrol edilmelidir.
BASLANGIC SU ANKI DURUM Aksiyon Plani
o et TEHLIKE KAYNAG! wazanm poransiver | oasiistenmeven [ eriiiaza [ emed [ weveur [ o | Gade | riskpuam WiLesTiRmE PLANI [I——— Clasitk | sidder | Riskpuam | Sorumis | Termin
Calisanlarin kalbre islemi bittiginde platform
Kalibre igin platform Platform ek s 19 g P
KALIBRE . " ciddi Montaj-1 ek parcasini yerine koymalari ve parga
1| eadere agidginda Diisme pargasi s s > e 4 s
yaralanma | Galisaniar yerinde olmadan galisma yapmamalarille igili
Kkapatimiyor. < - yap
egitim verilmeli
ONTA AT KL I K OEGELENDRNE AL
C

RiSK PUANI

- 7

GUVENLIK
ENDEKSI

Proje bitimi g

Suan ki

Baslangig Durum

Hedef

Minimal
Durum

368 99

110,6

79

8,5 93,7

90

100

uvenlik endeksi




MAXION 92-10.STANDARTLASTIRMA-YAYGINLASTIRMA

WHEELS

‘ Aksiyonlar Montaj 2 ve Montaj 3 hatlarina da yayginlastiriimistir

Risk degerlendirilmesi sonucunda, : e, B he
« Toplam 22 aksiyon wfew B
* 9 Once/Sonra Kaizen formu i3 B P 5
+ 11 TNE == b}
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e 2 L
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